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Asignaturas obligatorias antecedentes: Dinámica (204163)

Asignaturas obligatorias consecuentes: Automatización (204193)

OBJETIVO/COMPETENCIA GENERAL DEL CURSO:

El alumno desarrolla habilidades en el análisis cinemático de los diversos tipos de mecanismo más comunes, y
soluciona problemas de diseño industrial, preservando la sustentabilidad ambiental al seleccionar entre las
distintas opciones de solución.

ATRIBUTOS DE EGRESO QUE IMPACTA:
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* I –Introductorio, M -Medio, A –Avanzado

TEMAS DEL PROGRAMA DE MECÁNICA APLICADA I

CAPÍTULO TÍTULO HORAS %
%

ACUM.

1 INTRODUCCIÓN 8 8.3 8.3

2 ANÁLISIS CINEMÁTICOS DE MECANISMOS 46 47.9 56.2

3 LEVAS 14 14.6 70.8

4 ENGRANES 18 18.8 89.6

5 DESARROLLO DE MODELOS DE MECANISMOS 10 10.4 100

TOTALES 96 100

CONTENIDO DEL PROGRAMA MECÁNICA APLICADA I

1. CAPÍTULO 1. Introducción
Objetivo/Competencia: El alumno, desarrolla habilidades para el conocimiento de los conceptos fundamentales
de la teoría de los análisis topológicos de los mecanismos.

1.1. Ciencia de los mecanismos.
1.2. Cinemática de las máquinas.
1.3. Máquina, mecanismo y armadura.
1.4. Pares de inversión de los elementos.
1.5. Soportes, collares y chavetas.
1.6. Manivelas y palancas.
1.7. Barra o eslabón y combinaciones.
1.8. Centros instantáneos de rotación.
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2. CAPÍTULO 2. Análisis cinemático de mecanismos.

Objetivo/Competencia: El alumno, desarrolla habilidades basadas en el conocimiento matemático, para la
obtención del modelo matemático, para determinar el desplazamiento, la velocidad y la aceleración de un
instante dado de los eslabones que forman un mecanismo.

2.1. Principio de funcionalidad en los
mecanismos.

2.1.1. Obtención del modelo matemático para el cálculo en cualquier instante de la posición, la velocidad y
la aceleración de un eslabón o un punto de un mecanismo.

2.2. Problemas.

3. CAPÍTULO 3. Levas.

Objetivo/Competencia: El alumno, desarrolla habilidades de análisis e interpretación de los métodos gráficos
para el diseño del perfil de trabajo de una leva.

3.1. Introducción.
3.1.1. Diseño del perfil
3.1.2. Velocidad constante
3.1.3. Aceleración Constante
3.1.4. Movimiento armónico simple
3.1.5. Movimiento cicloidal
3.1.6. Selección del movimiento

3.2. Levas Planas o de disco.

3.3. Levas de disco de movimiento positivo.

3.4. Tipos de seguidores en las levas.

3.5. Levas de disco que accionan un balancín.

3.6. Levas de Translación.

3.7. Levas cilíndricas.

3.8. Levas Conjugadas

4. CAPÍTULO 4. Engranes.

Objetivo/Competencia: El alumno, desarrolla habilidades de análisis e interpretación de los métodos para
diseñar los engranes de trabajo que accionan un mecanismo.

4.1. Introducción

4.2. Clasificación.

4.3. Relación de velocidad

4.4 Engranes

4.4.1 Terminología.

4.4.2 Acción con desplazamiento de los
dientes.

4.4.3. Perfiles del diente.

4.4.4. Dientes cicloidales.

4.4.5 Dientes envolventes o de involuta.

4.4.5. Perfiles de dientes
normalizados.

4.5. Trenes de Engranes

4.5.1. Tren de engranaje simple

4.5.2. Tren de engranaje compuesto

4.5.3. Aplicación de los trenes de
engranaje

5. CAPÍTULO 5. Desarrollo de modelos de mecanismos.

Objetivo/Competencia: El alumno, desarrolla habilidades en la formulación del modelo cinemático de un
mecanismo.

3.1. Introducción.

3.2. Modelo 1: Manivela.

3.3. Modelo 2: Biela, Manivela y Corredera.

3.4. Modelo 3: Mecanismo de Retorno Rápido.

3.5. Modelo 4: Mecanismo de Leva cilíndrica y seguido.

3.6. Modelo 5: Mecanismo de tren de engranaje.

3.5. Modelos de Máquinas.
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3.6. Aplicaciones.

ESTRATEGIA DIDÁCTICA

X Exposición oral

X Búsqueda de información documental por parte del alumno.

X Técnicas grupales para la resolución de ejercicios.

X Tareas y trabajos extra clase.

X Utilización de recursos audiovisuales y de tecnología de punta.

X Exposiciones por parte del alumno.

X Participación del alumno en clase.

X Participación activa del alumno en la construcción de su conocimiento.

Seminarios.

X Taller para la solución de Problemas.

X Prácticas de Laboratorio.

X Prácticas de campo.

Otras:

ELEMENTOS DE EVALUACIÓN

X Participación en clase.

X Ejercicios y trabajos realizados en el Taller.

X Trabajos y tareas extra clase.

X Exposición de temas de investigación en forma grupal e individual.

Prácticas de laboratorio reportadas por escrito.

X Participaciones.

X Exámenes parciales.

X Exámenes departamentales.

Otros

PERFIL DEL DOCENTE

Licenciatura en Ingeniería Mecánica o en carreras cuyo contenido en el área sea similar. Deseable haber
realizado estudios de posgrado, contar con experiencia docente o haber participado en cursos o seminarios
de iniciación en la práctica docente.

CONOCIMIENTOS EXPERIENCIA

PROFESIONAL

HABILIDADES ACTITUDES

Mecánica Clásica

Diseño Mecánico

Haber trabajado en el

área.

Haber impartido clase.

Formación pedagógica.

Dominio de un programa

básico de CAD.

Dominio de la

asignatura.

Manejo de grupos

Comunicación

(Transmisión de

conocimiento).

Capacidad de análisis y

síntesis.

Manejo de materiales

didácticos.

Capacidad para realizar

analogías y

comparaciones en

forma simple.

Capacidad para motivar

al Auto Estudio, el

Ética.

Honestidad.

Compromiso con la

docencia.

Critica Fundamentada.

Respeto y Tolerancia.

Responsabilidad

Científica.

Liderazgo.

Superación personal,

Docente y profesional.

Espíritu cooperativo.
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Razonamiento y la

investigación

Puntualidad.

Compromiso Social
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